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SUNUS

Diinyada teknolojik ag¢idan olduk¢a 6nemli konumda bulunan ve giinlimiizde yaygin bir sekilde
kullanilan robotik teknolojiler koklii bir gegmise sahip olup, Makina Miihendisligi, Elektrik-
Elektronik Miihendisligi, Bilgisayar Miihendisligi bilimlerinin ve tiim bu bilimleri igerisinde
barindiran Mekatronik Miihendisligi biliminin ortak ¢alisma konusudur. Bunun dogal bir
sonucu olarak Robotik Miihendisligi disiplinler arasi bir ¢alisma alan1 haline gelmistir.

Robotik Miihendisligi Anabilim Dal1 yiiksek lisans programinin amaci, ilgili miihendislik
alanlarindan miihendislik derecesi almis adaylara asagidaki yetkinliklerin kazandirilmasidir:

o Miihendislik lisans seviyesinde Ozlimsedikleri bilgiyi, problem c¢dzme ve/veya
uygulama becerilerini, robotik sistemlerin gelistirilmesinde kullanabilme.

o Robotik miihendisliginin gerektirdigi diizeyde bilisim ve iletisim teknolojilerini ileri
diizeyde kullanabilme.

o fleri robotik sistemleri ve bunlarla iliskili alt sistemleri ihtiyaclar dogrultusunda
tasarlayabilme.

o Hizla gelisen gliniimiiz teknolojisinde farkli alanlardaki robotizasyon siireclerinde
karsilagilan problemlere miithendislik bakis acis1 ile ¢6zliim iiretebilme.

. Dijital doniisiim ile ilgili uygulamalarda karsilasilan ve ongoriillemeyen karmasik
sorunlarin ¢6ziimii i¢in yeni mithendislik yaklagimlari gelistirerek ve sorumluluk alarak
¢Oziim tliretebilme.

Bu kapsamda 6nerilen Robotik Miihendisligi yiiksek lisans programinin hedefi; Robotik alanda
uluslararas1 diizeyde lisansiistii egitim vererek teknolojik gelismeleri takip edebilen,
interdisipliner sahalarda etkin g¢alisabilen, nitelikli ve 6zgiivene sahip, bilgi ve teknoloji
liretimini saglayan arastirmalar yaparak bilimsel bilgi birikimine katkida bulunabilen, ve
mesleki etik bilincine ve lider 6zelliklerine sahip yliksek miihendisler yetistirmektir.

Ogretim Elemanlan

Robotik Miihendisligi Anabilim Dali égretim kadrosu IKCU Miihendislik ve Mimarlik
Fakiiltesi Bilgisayar ve Mekatronik Miihendisligi Boliimlerinden toplam 10 6gretim iiyesinden
olusmaktadir.

Bilgisayar Mithendisligi Boliimiinden iki d6gretim {iyesi bulanik mantik sistemleri, yapay zeka
ve uygulamalar1 konusunda, mekatronik miihendisliginden sekiz 6gretim liyesi ise robotik
sistemlerin tasarimi ve kontrolii bagliklar1 kapsaminda Robotik Miihendisligi Anabilim Dali
Ogretim programina destek vermektedir.

Dersler

5070 sayili Elektronik imza Kanunu g:er(;e\_fesinde, bu DEB elektronik imza ile imzalanarak yayimlanms
olup, giincelligi elektronik ortamda "IKCU Kalite Dokiiman Yénetim Sistemi (KDYS)" iizerinden takip
edilmelidir.



2022-23 Egitim Ogretim yilinda Robotik Miihendisligi Anabilim Dalinda 7 tanesi Giiz
doneminde olmak {izere toplam 14 ders agilmasi Onerilmistir ve biitiin ders subelerine ders
kayitlanmasi ger¢eklesmis ve dersler agilmistir (Tablo 1).

Tablo 1. Egitim Ogretim Y1l1 icinde Robotik Miihendisligi Anabilim Dalinda Agilan Dersler

Eggsti,n Dersin Adi Donemi
ROES516 Fuzzy Logic and Robotics Application Giiz
ROE515 Artificial Intelligence Gliz
ROES518 Analysis and Control of Electromechanical Systems Giiz
ROES509 Programming and Simulation in Robotics Giiz
ROES514 Sensors and Sensing Systems Giiz
ROES516 Fuzzy Logic and Robotics Applications Bahar
ROE501 Applied Machine Learning Bahar/Giiz
ROES515 Artificial Intelligence Bahar/Giiz
ROES507 Controller Design and Analysis in Robotics Bahar
ROES502 Robot Analysis Bahar
ROES519 Motion Control Systems Bahar
ROE508 Robotic Instrumentation Bahar
ROES504 Design of Manipulator Components Bahar
ROES520 Multi-Scale Robotic Applications Giiz

Onerilen derslerin tamaminin agilmasi ve derslere farkli anabilim dallarindan da 6grencilerin
kayitlanmas1 programin 6gretim programi agisindan olumlu bir sonug olarak goriilmektedir.

Seminerler

2022-23 Egitim 6gretim yilinda Robotik Miihendisligi Anabilim Dalinda ROE590 Seminer
dersi kapsaminda 5 adet seminer verilmistir. Seminer veren 6grenciler ve seminer basliklari
Tablo 2’ de verilmistir.

Tablo 2. Verilen Seminerler

5070 sayili Elektronik imza Kanunu g:er(;e\_fesinde, bu DEB elektronik imza ile imzalanarak yayimlanms
olup, giincelligi elektronik ortamda "IKCU Kalite Dokiiman Yénetim Sistemi (KDYS)" iizerinden takip
edilmelidir.



Ogrenci Ad1 Soyadi

Seminer Konusu

Fatma Altin

Kinematic design of a modular structure of a modular structure
for serial manipulators

Ramon Ernesto Gomez

ROS: Revolutionizing Society 5.0

Escamilla
Mirvan Sadigli Image_Processmg Methods for Motion Tracking in Small-Scale
Robotics
Ceren Temel Design of a compact indoor mapping unit for architectural
measurement
Mehmet Can Yildirim On the conceptual design of a colaborative mobile platform
Tezler

Robotik Miihendisligi Anabilim Dalinda kayith &grencilerden 3’ii tez calismasina devam
etmektedir. Devam eden tezler ile ilgili bilgiler Tablo 3 ‘de listelenmistir.

Tablo 3. Devam Eden Tezler

Ogrenci Adi | Damsman  Adi | Tez Konusu
Soyadi Soyadi
Necip Firat | Prof. Dr. Mobil robotlar i¢in step motor tabanli bir seri elastik
Helvacioglu Levent Cetin eyleyici tasarimi ve kontrolii / Design and control of
(Mekatronik Miih.) | step motor-based series elastic actuator for mobile
robots
Mert Tekin Do¢. Dr. Baris | Analysis, design and control of autonomous drone
BIDIKLI delivery system
(Mekatronik Miih.) | Otonom dron teslimat sisteminin analiz, tasarim ve
kontrolii
Mirvan Sadigli | Dr.  Ogr. Uyesi | A comparative study on the performance of different
Serkan image processing methods for position detection in
DOGANAY small-scale robotics /
(Mekatronik Miih.)

2022-23 Ogretim Yili Bahar Déneminde Robotik Miihendisligi Yiiksek Lisans Programinda
Tablo 4’de listelenen 6grenciler tezlerini savunarak mezun olmustur.

Tablo 4. Tamamlanan Tezler

Ogrenci Adi | Damisman Ad1 | Tez Konusu

Soyadi Soyadi

Erdem Dogus | Prof. Dr. Mikro/Mili Olgekli Manipiilasyon i¢in Baski Devre

Akkus Levent Cetin Bobin Tabanli Elektromanyetik Eyleyici Tasarimi
(Mekatronik Miih.) | Printed Circuit Board Coil Based Electromagnetic

Actuator Design For Micro/Miliscale Manipulation

Basheer Dr. Ogr. Uyesi | Automating Farming Operations Using Robotic

Ghaleb Fatih Cemal Can Technologies / Robotik Teknolojileri  Kullanan
(Mekatronik Miih.) | Otomatik Tarim Islemleri

5070 sayili Elektronik imza Kanunu g:er(;e\_fesinde, bu DEB elektronik imza ile imzalanarak yayimlanms
olup, giincelligi elektronik ortamda "IKCU Kalite Dokiiman Yénetim Sistemi (KDYS)" iizerinden takip

edilmelidir.




Ege Dogan | Prof. Dr. Aysegiil | D-Wave Kuantum Tavlama Servisleriyle Yoneylem
Dursun Alaybeyoglu Problemlerine iliskin Coziimlerin  Fizibilitesini
(Bilgisayar Miih.) | inceleme / Examining The Feasibility Of Solutions To
The Operations Research Problems With D-Wave
Quantum Annealing Services

Alpay Toprak | Dr.  Ogr. Uyesi | Design and Development of a Compound Mobile-
Duygu Atct Serial Robot with Remote Control Application /
(Mekatronik Miih.) | Uzaktan Kumanda Uygulamali Bilesik Mobil-Seri
Robot Tasarimi1 ve Gelistirilmesi

Sonug¢ ve Degerlendrime

2022-23 Ogretim Yili kapsaminda Robotik Miihendisligi kapsaminda Izmir Katip Celebi
Universitesi Lisansiistii Egitim Siiregleri ile uyumlu faaliyetler gerceklestirilmistir.

5070 sayili Elektronik imza Kanunu cerce\_fesinde, bu DEB elektronik imza ile imzalanarak yayimlanms
olup, giincelligi elektronik ortamda "IKCU Kalite Dokiiman Yénetim Sistemi (KDYS)" iizerinden takip
edilmelidir.



5070 sayih Elektronik imza Kanunu ¢ercevesinde, bu DEB elektronik imza ile imzalanarak yayimlanmus
olup, giincelligi elektronik ortamda "IKCU Kalite Dokiiman Yonetim Sistemi (KDYS)" iizerinden takip
edilmelidir.



